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3.25 Altre proprietà della norma di un vettore . . . . . . . . . 191
3.26 Prodotto scalare tra due vettori e matrice di Gram . . . 192

4 Applicazioni lineari 195
4.1 Concetto di applicazione lineare . . . . . . . . . . . . . . 195
4.2 Nomenclatura in uso . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 196
4.3 Esempi di applicazioni lineari . . . . . . . . . . . . . . . 197
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